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(£) Boitler de commando de cable. 

(g) BoTtier de commande de cable caracterise en 
ce qu'ii comporte un levier vertical (14) rao 
corde a un cable (6) par rintermediaire de 
moyens d'articulation intermediaires internes 
au bottier congus et conformes de sorte a assu- 
rer la commande en traction ou en compression 
dudit cable (6), entrant dans le boTtier a I'hori- 
zontale ou a (a vertical e, par (edit levier (14) de 
commande manuelle verticale. 
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Bowden cable control casing 



Description of EP0519811 

La presente invention concerne un boTtier de commande de cable et en particulier son 
utilisation pour la commande de distributeurs hydrauliques. 

L'invention s'applique notamment dans le secteur des materiels agricoles et de travaux 
publics. 

II est connu dans les materiels agricoles et de travaux publics d'avoir des boTtiers de 
commande a sortie du boTtier (ou entree dans le boTtier) horizontale du cable 
necessitant un levier coude. 

Toutefois, ce type de boTtier ne permet pas de s'adapter aux sorties horizontales et aux 
sorties verticales du cable. 

On connait par exemple des documents EP-A-0 414 603 et EP-A-0 285 299 des 
dispositif de manoeuvre pour systeme de commande a cable sous gaine dans lesquels 
la sortie du c§ble du boTtier s'effectue a I'horizontale avec un levier de commande 
horizontal pour Tun et incline pour I'autre. II est impossible avec ces dispositifs, compte- 
tenu des moyens d'articulations prevus, d'obtenir une commande manuelle verticale 
d'un cable entrant a la verticale dans le boTtier. 

On connaTt egalement du document US-A-3 541 877 un dispositif a levier vertical de 
commande d'un ou plusieurs cables sortant du boTtier a la verticale. Mais il est 
impossible avec ce dispositif, toujours compte-tenu des moyens d'articulation prevus, 
d'obtenir une commande manuelle verticale d'un cable entrant a I'horizontale dans le 
boTtier. 

Un premier but de l'invention est done de proposer un boTtier de commande a sortie 
verticale ou horizontale. 

Ce but est atteint par le fait que le boTtier de commande de cable comporte un levier 
vertical raccorde a un cable par I'intermediaire de moyens d'articulation intermediaires 
internes au boTtier concus et conformes de sorte a assurer la commande en traction ou 
en compression dudit cable, entrant dans le boTtier a I'horizontale ou a la verticale, par 
ledit levier de commande manuelle verticale. 

Selon une caracteristique particulierement avantageuse du boTtier selon l'invention, 
lesdits moyens d'articulation intermediaires comportent une roue porte-chape a deux 
bras disposes perpendiculairement entre eux et dont un premier bras est, au repos, 
dans le prolongement ou dans un plan parallele a I'axe dudit levier de commande, ladite 
roue porte-chape etant montee pivotante dans le boTtier, a ('intersection desdits bras, 
autour d'un axe de rotation et agissant par un desdits bras sur une extremite dudit cable 
monte entre des oreilles menagees dans une extremite dudit bras distale dudit axe de 
rotation. 

Au moyen d'une telle roue porte-chape, on autorise le montage du boTtier de commande 
pour obtenir soit une sortie de cable verticale, soit une sortie de cable horizontale. 

A cet effet, ladite extremite du cable est avantageusement montee sur ledit premier bras 
de sorte a assurer la commande dudit cable entrant dans le boTtier a I'horizontale; ou 
ladite extremite du cable est avantageusement montee sur un second bras, 



perpendiculaire audit premier bras, de sorte a assurer la commande dudit cable entrant 
dans le boTtier a la verticale. 

Selon une autre particularite, la roue porte-chape comporte un doigt perpendiculaire a 
I'axe du levier et parallele a I'axe de rotation de la roue sur le boTtier et soumis a Taction 
d'un ressort de rappel cylindrique a deux doigts monte dans le boTtier. 

Selon une autre particularite, la roue porte-chape comporte dans le prolongement dudit 
second bras, perpendiculaire audit premier bras dispose dans le prolongement du levier, 
une encoche pour point neutre. 

Selon une autre particularite, led it boTtier de commande comporte un guide-cable 
termine par un etrier de raccord de gaine monte sur une decoupe dudit boTtier, dans 
Tangle du boTtier situe en vis-a-vis de Tangle forme par les deux bras de la roue porte- 
chape. 

Selon une autre particularite, ledit guide-cable comporte une partie tubulaire reliee par 
un cone audit etrier a section en forme de U dont les joues laterales ont une forme 
complementaire a la decoupe du boTtier, Taxe de symetrie des joues laterales etant 
oriente a 45 degres par rapport a Taxe de symetrie de la partie tubulaire. 

Selon une autre particularite, les joues de Tetrier et le boTtier comportent des moyens de 
fixation de facon a assurer la reversibilite de la position de montage dudit guide-cable 
pour permettre d'avoir la sortie tubulaire soit en position horizontale, soit en position 
verticale. 

Selon une autre particularite, ledit second bras perpendiculaire audit premier bras situe, 
au repos, dans le prolongement du levier comporte a son extremite eloignee de Taxe de 
pivotement un bossage permettant de recevoir Textremite d'une bielle de commande 
reliee a Textremite du levier par une piece de liaison. 

Selon une autre particularite, la piece de liaison comporte un etrier permettant la liaison 
avec une bielle de liaison au boTtier, deux axes horizontaux disposes de part et d'autre 
de Tetrier pour recevoir chacun une bielle de commande, chacune d'une roue porte- 
chape et un orifice permettant la fixation du levier. 

Selon une autre particularite, chaque roue porte-chape est montee dans un boTtier 
independant rendu solidaire de Tautre et comportant des moyens pour former un 
logement de fixation d'une bielle de liaison avec la piece de liaison. 

Selon une autre particularite, chaque bielle de commande est reglable dans sa 
longueur. 

Selon une autre particularite, chaque bielle de commande est constitute d'une premiere 
partie filetee penetrant dans une deuxieme partie taraudee, chaque partie comportant a 
son extremite opposee un moyen de fixation sur un axe. 

Selon une autre particularite, le boTtier de commande comporte les moyens de 
solidarisation du levier avec la roue porte-chape constitues par un logement menage 
dans ladite roue et situe, au repos, dans le prolongement dudit levier et d'un moyen de 
fixation dudit levier dans ledit logement. 

Selon une autre particularite, le boTtier de commande comporte des moyens de 
solidarisation du levier avec la piece de liaison constitues par un logement menage dans 
ladite piece de liaison de la dimension du levier et situe, au repos, dans le prolongement 
dudit levier et d'un moyen de fixation dudit levier dans ledit logement. 



Selon une autre particularity ledit moyen de fixation est constitue d'une vis de serrage 
dispos6e dans un trou taraude perpendiculaire a I'axe dudit logement. 

Un autre but de I'invention est de proposer une application de ce boitier. 

Ce but est atteint par le fait que le boitier de commande selon I'invention est applique a 
la commande des distributees hydrauliques pour les materiels agricoles et de travaux 
publics. 

D'autres caracteristiques et avantages de la ptesente invention apparaitront plus 
clairement a la lecture de la description ci-apres faite en reference aux dessins annexes 
dans lesquels : 

la figure 1 represente une vue de cote en coupe partielle d'un boitier de commande 
selon invention pourvu de sa manette et de son levier ; 

la figure 2 represente une vue de cote de I'exterieur du boitier represente d la figure 1 ; 
la figure 3 represente une vue de face et en coupe partielle du boitier represente a la 
figure 1 avec en detail une vue laterale en coupe ; 

la figure 4A represente une vue laterale et en coupe partielle d'une piece de raccord de 
cable selon I'invention ; 

la figure 4B represente une vue partielle de dessus de la piece de raccord de cable 
representee a la figure 4A ; 

la figure 5A represente une vue de c6te d'une roue porte-chape selon I'invention ; 
la figure 5B represente une vue de dessus de la roue porte-chape representee a la 
figure 5A ; 

la figure 6 represente une vue de face et en coupe partielle d'un deuxieme mode de 
realisation d'un boitier de commande £ deux sorties de cable selon I'invention ; et 
la figure 7 represente une vue de cote en coupe partielle du boitier & double sortie de 
cable represente a la figure 6. 



Le dispositif de Invention represente a la figure 1 forme un boitier de commande £ 
sortie horizontale commande par une manette verticale 15 agissant, par I'intermediaire 
d'un levier 14 sur une roue porte-chape 4 dispos6e dans un boitier 1 . 

Cette roue porte-chape 4 s'articule autour d'un logement 17 (figure 3) pr6vu dans le 
boitier 1 gr§ce £ des tetons cylindriques 45 (figure 5B), prevus de part et d'autre de 
I'eiement de la roue porte-chape 4. Un trou taraude 450 est pr6vu dans un des tetons et 
debouche a proximite du centre le la roue porte-chape 4 dans un logement vertical 44 
destine £ recevoir rextr6mite du levier de commande 14. La vis qui se monte ainsi dans 
le trou taraude 450 permet une fixation du levier dans son logement 44. 

La roue porte-chape comporte, comme represente a la figure 5A, un bras vertical 40 qui 
se trouve dans le prolongement de I'axe du levier 14 et un bras horizontal 41 qui est 
perpendiculaire au bras vertical 40. Le bras vertical 40 se prolonge de I'autre cote de 
I'axe de pivotement de la roue porte-chape par un doigt 43 dispose parallelement d I'axe 
du levier 14. De I'autre cote de I'axe de symetrie, par rapport au bras horizontal 41 se 
trouve un prolongement 42 formant une excroissance dans laquelle une encoche 420 
formant un angle de 90 degr6s sert de cran de point neutre. Dans ce logement 420 vient 
se loger une bille montee sur un ressort dispose dans un logement du boitier 1 et 
permettant de positionner correctement au point neutre la roue porte-chape. 

Chaque bras 41, 40 est constitue d son extr6mite par un etrier £ deux branches dans 
chacune desquelles sont perc6s des orifices 410, 41 1 , 400, 401 espac6s 
longitudinalement dans le sens de I'axe de symetrie du bras. Dans la representation des 



figures, c'est entre les jambes de Tether de la branche 40 que vient se loger Textremite 
d'un cable 6 pourvu d'un orifice dans lequel passe un axe 9 qui permet de solidariser le 
cable 6 £ la branche 40 de la roue porte-chape 4. De fagon connue, Taxe 9 est rendu 
solidaire par des bagues d'arret 10 (figure 3). Une telle disposition assure la sortie du 
cable a Thorizontale. Pour une sortie du cable d la verticale, c'est entre les jambes de 
T6trier de la branche 41 que vient se loger Textremite du cable. 

Le cable 6 est revetu d'une gaine rotule 5 qui vient se fixer dans un logement spherique 
36 (figure 4A) dispose dans un element guide-cable 3 relie au boTtier par un raccord. 

Le boTtier est constitu6 par deux demi-boTtiers 1 , 2 (figure 3) rendus solidaires entre eux 
au moyen de vis et comportant dans Taxe inferieur dispose en vis-a-vis de Tangle forme 
par les deux bras de la roue porte-chape 4, une decoupe arrondie correspondant au 
raccord prolongeant le guide-cable 3. 

Le guide-cable 3 (figure 4A) est forme d'une partie cylindrique 35 pourvue d'un alesage 
350 d6bouchant par un orifice dans la partie spherique 36 constituant le logement de la 
rotule du cable. Cette partie spherique 36 est pourvue de pergages 38 permettant la 
fixation de la rotule d Taide de goupilles. L'eiement guide-cable se prolonge par une 
partie conique 34 qui se raccorde a la piece de raccord d section en forme de U. 

Cette piece de raccord est constitute par une partie centrale 33 debouchant par un 
orifice dans la partie conique 34 et des jambes laterales 31, 32 (figure 5B) constituant 
des joues d forme circulaire. Chacune des joues 31 , 32 est pourvue d'un 6paulement 
310, 320 a Tint6rieur qui vient s'appuyer sur des epaulement compl6mentaires prevus 
dans la d6coupe du boTtier (figure 2). La partie des flancs de la piece en U situ6e a 
proximite de la partie centrale 33 comporte egalement des bossages 37 permettant le 
logement de la tete d'ecrou ou de vis de fixation de T6lement guide-cSble 3 sur Tangle 
du boTtier 1. 

Une partie cylindrique 7 (figure 3) du boTtier concentrique au logement 17 de rotation de 
l'eiement porte-chape 4 permet de recevoir un ressort cylindrique 12 dont les extremites 
120, 121 (detail de la figure 3) viennent se placer de part et d'autre du doigt 43 de la 
roue porte-chape 4 pour ramener celle-ci vers sa position d'gquilibre. 

Uensemble du boTtier de commande est prot6g6 des poussieres par un soufflet 13 
monte sur Textremite du boTtier et sur le levier 14. 

La figure 2 montre une variante d'utilisation du dispositif dans lequel T6l6ment de 
raccord peut etre dispose avec une sortie verticale, comme represents par la ligne 
pointillee. Dans ce cas, les flancs 31 , 32 de la partie de portion de raccord 31 d 33 sont 
retournfes de fa$on d ce que la partie centrale 33 qui se raccorde avec Taxe de la partie 
tubulaire 35 selon un angle de 45 degres se trouve dispos6e selon la meme direction 
par rapport au boTtier, ce qui a pour consequence de positionner Taxe de symetrie de la 
partie tubulaire 35 selon une direction orthogonale d la direction horizontale. 

Dans une variante de realisation, representee par T6l6ment porte-chape de la figure 1, 
cet 6l6ment comporte sur le bras 41 dispose horizontalement un bossage 412 pourvu 
d'un orifice 4120 dont la fonction sera explicitee en liaison avec le deuxfeme mode de 
realisation de Tinvention qui concerne un boTtier & double commande. 

Les figures 6 et 7 ont conserve pour les elements identiques les memes references et 
on se bornera d decrire simplement les elements additionnels. 

Le dispositif d double commande est constitue par Tassociation de deux boTtiers rendus 
solidaires entre eux et comportant chacun une roue porte-chape 4 et un element guide- 



cable 3. La forme exterieure des deux boTtiers permet par leur association de constituer 
un logement 220 (figure 6) pour un bras 22 a I'extremite duquel une piece 8 formant 
rotule est articulee sur un axe 21 . Cette piece 8 formant rotule comporte un 
prolongement en forme de chape 82 qui s'articule sur I'axe 21 dispose selon une 
direction perpendiculaire a I'axe de symetrie du bras 22 et parallele aux axes de rotation 
des roues porte-chape, la piece 8 en forme de rotule comporte des logements pour deux 
axes d'articulation 81 de deux bielles de commande 24, 25, 28, 26, 29 disposees de part 
et d'autre du bras 22 et venant s'articuler sur le bossage 412 de chacune des roues 
porte-chape 4 par un axe 34. 

Chaque bielle est constitute d'une partie d'articulation sur chaque axe 81, d'un 
prolongement 25 comportant une partie filetee 28 (figure 7) qui vient s'engager dans un 
deuxieme demi-element 29 completant la bielle, pourvu lui d'un orifice taraude. La 
longueur de la bielle est reglee au moyen de la partie filetee 28 en vissant plus ou moins 
celle-ci et en venant bloquer cette longueur par un contre-ecrou 26. L'element de rotule 
comporte selon un plan perpendiculaire au plan d'articulation des bielles, un logement 
80 pourvu lateralement d'un percage permettant de recevoir une vis 1 1 . Ce logement 80 
recoit I'extremite du levier 14 qui se trouve fixee dans ce logement a I'aide de la vis 1 1 . 

Ce dispositif a double commande conserve pour chaque commande les particularites du 
dispositif decrit a I'appui des figures 1 a 5, ce qui permet notamment de commander 
simultanement deux cables qui peuvent etre Tun horizontal et I'autre vertical. 

Le dispositif ainsi obtenu permet, par le basculement du levier 14 a I'aide de la manette 
15 de commander le deplacement du cable 6, soit en traction, soit en compression, et 
ceci, que la sortie soit horizontale ou verticale. Le cable 6 est relie a un distributeur 
hydraulique utilise sur les machines agricoles ou les machines de chantier. 

D'autres modifications a la portee de I'homme de metier font egalement partie de I'esprit 
de I'invention. 
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et un orifice (80) permettant la fixation dudit levier (14). 

12/ BoTtier de commande selon la revendication 10, caracterise en ce que chaque roue 
porte-chape (4) est montee dans un boTtier independant rendu solidaire de I'autre et 
comportant des moyens pour former un logement (220) de fixation d'une bielle de liaison 
(22) avec ladite piece de liaison (8). 

13/ BoTtier de commande selon I'une quelconque des revendications 10 a 12, 
caracterise en ce que chaque bielle de commande est reglable dans sa longueur. 
14/ BoTtier de commande selon Tune quelconque des revendications 10 a 13, 
caracterise en ce que chaque bielle de commande est constitute d'une premiere partie 
filetee (25, 28) penetrant dans une deuxieme partie taraudee (29), chaque partie 
comportant a son extremite opposee un moyen de fixation sur un axe. 
15/ BoTtier de commande selon I'une quelconque des revendications 2 a 9, caracterise 
en ce qu'il comporte les moyens de solidarisation du levier (14) avec la roue porte-chape 
(4) constitues par un logement (44) menage dans ladite roue (4) et situe, au repos, dans 
le prolongement dudit levier (14) et d'un moyen de fixation (450, 11) dudit levier (14) 
dans ledit logement (44). 

16/ BoTtier de commande selon I'une quelconque des revendications 10 a 14, 
caracterise en ce qu'il comporte des moyens de solidarisation du levier (14) avec la 
piece de liaison (8) constitues par un logement (80) menage dans ladite piece de liaison 
(8) de la dimension du levier et situe, au repos, dans le prolongement dudit levier (14) et 
d'un moyen de fixation (450, 11) dudit levier (14) dans ledit logement (80). 
17/ BoTtier de commande selon la revendication 15 ou 16, caracterise en ce que ledit 
moyen de fixation est constitue d'une vis de serrage (11) disposee dans un trou taraude 
(450) perpendiculaire a I'axe dudit logement (40, 80). 

18/ Application du boTtier de commande de I'invention selon I'une quelconque des 
revendications 1 a 17, caracterise en ce qu'il est applique a la commande des 
distributeurs hydrauliques pour les materiels agricoles et de travaux publics. 
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Abstract of EP051 9811 
Bowden cable control casing 



characterised in that it comprises a 
vertical lever (14) connected to a cable 
(6) by the use of intermediate articulation 
means which are internal to the casing 
and designed and shaped so as to 
provide control in traction or in 
compression for the said cable (6) 
entering into the control casing 
horizontally or vertically, by the said lever 
(14) for vertical manual control. 
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Claims of EP051 9811 



1/ BoTtier de commande de cable caracterise en ce qu'il comporte un levier vertical (14) 
raccorde a un cable (6) par I'intermediaire de moyens d'articulation intermediaires 
internes au boTtier concus et conform6s de sorte a assurer la commande en traction ou 
en compression dudit cable (6), entrant dans le boTtier a I'horizontale ou a la verticale, 
par ledit levier (14) de commande manuelle verticale. 

21 BoTtier de commande selon la revendication 1, caracterise en ce que lesdits moyens 
d'articulation intermediaires comportent une roue porte-chape (4) a deux bras (40, 41) 
disposes perpendiculairement entre eux et dont un premier bras (40) est, au repos, dans 
le prolongement ou dans un plan parallele a I'axe dudit levier (14) de commande, ladite 
roue porte-chape (4) etant montee pivotante dans le boitier, a I'intersection desdits bras, 
autour d'un axe de rotation (45) et agissant par un desdits bras (40, 41) sur une 
extremite dudit cable (6) monte entre des oreilles menagees dans une extremite dudit 
bras (40, 41) distale dudit axe de rotation (45). 

3/ BoTtier de commande selon la revendication 2, caracterise en ce que ladite extremite 
du cable (6) est montee sur ledit premier bras (40) de sorte a assurer la commande 
dudit cable (6) entrant dans le boTtier a I'horizontale. 

4/ BoTtier de commande selon la revendication 2, caracterise en ce que ladite extremite 
du cable (6) est montee sur un second bras (41), perpendiculaire audit premier bras 
(40), de sorte a assurer la commande dudit cable (6) entrant dans le boTtier a la 
verticale. 

5/ BoTtier de commande selon I'une quelconque des revendications 2 a 4, caracterise en 
ce que ladite roue porte-chape (4) comporte un doigt (43), perpendiculaire a I'axe dudit 
levier (14) et parallele audit axe de rotation (45) de la roue sur le boTtier, soumis a 
Taction d'un ressort de rappel (12) cylindrique a deux doigts (120, 121) monte dans le 
boTtier. 

6/ BoTtier de commande selon I'une quelconque des revendications 2 a 5, caracterise en 
ce que ladite roue porte-chape (4) comporte, dans un prolongement (42) dudit second 
bras (41) perpendiculaire audit premier bras (40), une encoche (420) pour point neutre. 
7/ BoTtier de commande selon I'une quelconque des revendications 1 a 6, caracterise en 
ce qu'il comporte un guide-cable (3) termine par un etrier (31 a 33) de raccord de gaine 
monte sur une decoupe dudit boTtier, dans Tangle du boTtier situe en vis-a-vis de Tangle 
forme par les deux bras (40, 41) de la roue porte-chape (4). 

8/ BoTtier de commande selon la revendication 7, caracterise en ce que ledit guide-cable 
(3) comporte une partie tubulaire (35) reliee par un cdne (34) audit etrier (31 a 33) a 
section en forme de U dont les joues laterales (31, 32) ont une forme complementaire a 
la decoupe du boTtier, I'axe de symetrie des joues laterales (31, 32) etant oriente a 45 
degres par rapport a Taxe de symetrie de la partie tubulaire (35). 
9/ BoTtier de commande selon la revendication 8, caracterise en ce que les joues de 
Tetrier (31, 32) et le boTtier comportent des moyens de fixation (37) de facon a assurer la 
reversibility de la position de montage dudit guide-cable (3) pour permettre d'avoir la 
sortie tubulaire (35) soit en position horizontale, sort en position verticale. 
10/ BoTtier de commande selon Tune quelconque des revendications 2 a 9, caracterise 
en ce que ledit second bras (41) perpendiculaire audit premier bras (40) situe dans le 
prolongement du levier (14) comporte a son extremite eloignee de Taxe de pivotement 
un bossage (412) permettant de recevoir Textremite d'une bielle (24 a 29) de commande 
reliee a Textremite dudit levier (14) par une piece de liaison (8). 
1 1/ BoTtier de commande selon la revendication 10, caracterise en ce que ladite piece 
de liaison (8) comporte un etrier (82) permettant la liaison avec une bielle de liaison au 
boTtier, deux axes horizontaux (81) disposes de part et d'autre de Tetrier (82) pour 
recevoir chacun une bielle de commande (24 a 29), chacune d'une roue porte-chape (4) 



